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h= HOhe
bk= Breite Konstruktion
gn= Getriebenische

al= Armlange 400mm, 500mm, 700mm, 1000mm

X= Fuhrungshalter Position
*@320 bei bk < 1.8m; @30 bei bk >1.8m
**Mogliche Steckerposition

***Bauseitige Elektrozuleitung von links oder rechts moglich

h = height
bk = width of the assembly
gn= drive niche

al= arm length 400mm, 500mm, 700mm, 1000mm

X= Guide bracket position

*@@20 with bk < 1.8m; @30 with bk >1.8m
**Possible position for connector
***Power supply on site, from left or right

Hirschmann**

h= hauteur

bk=largeur de construction

gn= engrenage niche

al = longueur de bras 400mm, 500mm, 700mm, 1000mm

X= position du support de coulisse

*@20 pour bk < 1,8 m; B30 pour bk > 1,8 m

**Position possible du connecteur

***Cable d'alimentation electrique possible a gauche ou a droite sur le chantier

h= altezza

bk= larghezza costruzione

gn=ingranaggio nicchia

al = lunghezza dei bracci 400mm, 500mm, 700mm, 1000mm
X= Posizione delle squadrette per guide

*@ 20 conbk<1,8m; J 30 conbk>1,8m

**Possibile posizione della presa

***Alimentazione elettrica in loco possibile a sinistra o a destra
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